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Pracownia Elektrotechniki
Cwiczenie 4

Badanie stycznikow i przekaznikow elektromagnetycznych
pradu przemiennego i stalego

Cel éwiczenia

Celem c¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z budowa stycznika i przekaznika oraz z ich charakterystycznymi
uktadami sterowania.

Zagadnienia do przygotowania

Budowa i zasada dziatania stycznikow i przekaznikow, zastosowania.

Przebieg ¢wiczenia

Odczyta¢ z tabliczek znamionowych nazwy producenta i modelu badanych urzadzen. Odczyta¢ napigcia
znamionowe urzadzen U,,.

1.

2.

Przekaznik i stycznik pradu zmiennego

Zasilanie stycznika/przekaznika odbywa si¢ poprzez autotransformator. Przed wlaczeniem
autotransformatora upewni¢ si¢, ze jest ustawiony w pozycji ,,0”. Do badanego
stycznika/przekaznika podlaczyé woltomierz i amperomierz. Pomiary wykona¢ w nasyegpujacy
sposob:

+  Wilaczy¢ autotransformator i powoli zwigksza¢ napigcie. Odczytywaé napigcie 1 prad w
zakresie od OV do 24V. Ponadto dokona¢ kilkukrotnego (ok. 5 razy) pomiaru, przy ktéorym
nastgpuje rozruch (przelaczenie). Odczytac prad po przetaczeniu.

« Powoli zmniejsza¢ nastawe autotransformatora. Odczytywac napigcie i prad w zakresie
(24V - 0V). Dodatkowo dokona¢ kilkukrotnego (ok. 5 razy) pomiaru, przy ktérym nastepuje
odpadanie. Odczyta¢ prad po przetaczeniu.

« Na podstawie wyznaczonego napi¢cia rozruchu przekaznika dokona¢ pomiaru zataczen dla
pobudzenia impulsowego. Mozna tego dokona¢ na podstawie np. pi¢ciu prob zataczenia,
zwigkszajac sukcesywnie warto$¢ napiecia az do momentu uzyskania zataczenia bez
przydzwiekdéw. Notowac warto$¢ napiecia i liczbe prob zakonczonych sukcesem.

Przekaznik i stycznik pradu statego

Zasilanie odbywa si¢ z zasilacza pradu statego. Wykona¢ odpowiednie pomiary identycznie
jak w punkcie 1, zmieniajac odpowiednie napigcie zasilania na zasilaczu.

Opracowanie wynikow pomiardw i przygotowanie sprawozdania

Odszuka¢ (sie¢) informacje producenta na temat badanych urzadzen

1.

3.

Do wykonanych pomiaréw sporzadzi¢ odpowiednie tabele. Obliczy¢ wartos$ci $rednie i
niepewnosci statystyczne dla zmierzonych napig¢ 1 pradow. Porowna¢ otrzymane wyniki z
warto$ciami znamionowymi (rozruch powinien nastgpi¢ dla 0,7 wartosci znamionowej, a
odpadanie dla 0,5 warto$ci znamionowej). Zaznaczy¢ wiersz w tabeli przedstawiajacy
sytuacje w ktorej nastgpit rozruch i opadanie.

Obliczy¢ wspoélczynniki trzymania K = U, na podstawie zmierzonych warto$ci napigcia
, = ——
U,

rozruchu U, i powrotu U,. Oszacowac niepewnos$c.

Sporzadzi¢ odpowiednie wykresy zalezno$ci i=f(u). Zaznaczy¢ na wykresach takze $rednie wartosci
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rozruchu i opadania. (Uwaga!!! Charakterystyki rozruchu i opadania dla danego obiektu badan
mozna przedstawi¢ na jednym wykresie).

4. Na podstawie wyznaczonych napie¢ rozruchu i opadania wyznaczy¢ procentowa warto$¢ napigcia
zamykania i otwierania. Postuzy¢ si¢ nastepujacymi wzorami:

U
U,,,= U; -100% UU%ZU—]';' 100% , gdzie: U, jest napigciem znamionowym.

5. Poréwnaé wyznaczone napiecia rozruchu dla pobudzenia impulsowego i liniowego.
6. Wyznaczy¢ charakterystyki sterowania.

7. Sporzadzi¢ schemat elektryczny w programie EPLAN Electric.

Pozostate wytyczne niezalezne od typu ¢wiczenia zostaly zamieszczone w dokumencie ,,Wytyczne odnosnie
przygotowania sprawozdania 7 éwiczen laboratoryjnych”.
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